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警報は出たけれど
何も見えない．
誤報かな？

ブレーキを
かけます！

このまま
では衝突
するぞ

動的環境と人の状態・意図に応じた支援により自動車の安心・安全を確保する予防安全型技術の実現

走行環境と行動データに
基づく運転行動モデル

緊急度と運転者の
状況認識に応じた
警報生成

動的環境理解のため
の視覚補強技術

高齢者の身体・認知
特性に適した支援

カメラ画像に基づく走行環境
理解と運転者の表情追跡

確率・統計的手法による
状況・意図理解

発話音声による心身状態
実時間センシング技術

運転リスクを最小化
する人間機械協調
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